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3 Структура и модульное содержание учебной дисциплины по видам и формам учебной работы 

Объем дисциплины в зачетных единицах составляет 4 ЗЕ. Количество часов, выделенных на контактную работу обучающихся с 

преподавателем (по видам учебных занятий) и на самостоятельную работу обучающихся указано в таблицах 3.1, 3.2. 

3.1 Очная форма обучения 

Номер учебного 

модуля 

Номер раздела 

дисциплины 
Номер темы дисциплины 

Количество часов и виды занятий 
Трудоём-

кость, 
Аудиторная (контактная)  

работа 

Итог. 

конт-

роль 

СР 

Всего Л ПЗ ЛР КСР час ЗЕ 

Модуль 1. Основы 

теории автоматиче-

ского управления 

 

Раздел 1. Основы 

теории автоматиче-

ского управления 

 

Введение 1 1 - - - - - 1  

Тема 1. Объекты и системы управле-

ния, классификация САУ 
3 1  2 - - 8 11 - 

Тема 2. Математические модели объ-

ектов и систем управления 
6 3 4 4 - - 10 16 - 

Тема 3. Фундаментальные принципы 

управления 
6 2 4 4 - - 10 16 - 

Тема 4. Передаточные функции систем 

различной структуры и преобразова-

ние структурных схем. Качество про-

цессов управления. 

6 2 4 4 1 - 12 18 - 

Итого по модулю: 22 10 12 14 1 - 40 62 1,72 

Модуль 2. Контроль 

и управление техно-

логическими про-

цессами 

Раздел 2. Контроль 

и управление тех-

нологическими 

процессами 

Тема 5. Измерительные устройства 8 1 - - - - 12 20 - 

Тема 6. Устройства управления техно-

логическим процессом 
8 1 - - - - 14 22 - 

Тема 7. Применение устройств кон-

троля и управления в технологическом 

оборудовании. 

10 1 6 4 - - 12 22 - 

Тема 8. АСУТП и современные на-

правления развития техники управле-

ния. 

4 2 - - - - 12 16 - 

Заключение 2 1 - - 1 - - 2 - 

Итого по модулю: 32 6 6 4 1 - 50 82 2,28 

Промежуточная аттестация: - - - - - Зачёт - - - 

Итого за семестр: 54 16 18 18 2 - 90 144 4 
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3.2 Очно-заочная форма обучения 

 

Номер учебного 

модуля 

Номер раздела 

дисциплины 
Номер темы дисциплины 

Количество часов и виды занятий 
Трудоём-

кость, 
Аудиторная (контактная)  

работа 

Итог. 

конт-

роль 

СР 

Всего Л ПЗ ЛР КСР час ЗЕ 

Модуль 1. Основы 

теории автоматиче-

ского управления 

 

Раздел 1. Основы 

теории автоматиче-

ского управления 

 

Введение 1 1 - - - - - 1  

Тема 1. Объекты и системы управле-

ния; классификация САУ 
2 2 - - - - 10 11 - 

Тема 2. Математические модели объ-

ектов и систем управления 
2 2 - - - - 12 13 - 

Тема 3. Фундаментальные принципы 

управления. Качество процессов 

управления. 

10 2 4 4 - - 12 13 - 

Тема 4. Передаточные функции систем 

различной структуры и преобразова-

ние структурных схем 

11 2 4 - 1 - 16 22 - 

Итого по модулю: 26 9 8 8 1 - 50 60 1,67 

Модуль 2. Контроль 

и управление техно-

логическими про-

цессами 

Раздел 2. Контроль 

и управление тех-

нологическими 

процессами 

Тема 5. Измерительные устройства 1 1 - - - - 16 22 - 

Тема 6. Устройства управления техно-

логическим процессом 
1 1 - - - - 16 22 - 

Тема 7. Применение устройств кон-

троля и управления в технологическом 

оборудовании. 

5 1 - 4 - - 16 22 - 

Тема 8. АСУТП и современные на-

правления развития техники управле-

ния. 

1 1 - - - - 14 16 - 

Заключение 2 1 - - 1 - - 2 - 

Итого по модулю: 10 5 - 4 1 - 62 84 2,33 

Промежуточная аттестация: - - - - - Зачёт - - - 

Итого за семестр: 32 14 8 8 2 - 112 144 4 
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3.4. Перечень тем практических занятий 

 

№ 

п.п. 

Номер темы 

дисциплины Наименование темы практического занятия 

1 2 3 

1 2 Математическое описание технологических объектов. 

2 3 Частотные характеристики САР. Методика определения 

амплитудно и фазо-частотных функций. 

3 4 Устойчивость САР 

4 7 Структурные схемы ТАУ. Преобразования структурных схем. 

 

 

3.5 Перечень тем лабораторных работ  

 

№ 

п.п. 

Номер темы 

дисциплины 
Наименование темы лабораторной работы 

1 1 Изучение временных характеристик динамических звеньев техноло-

гической системы 

2 2 Исследование влияния обратной связи на технологическую систему 

3 3 Исследование устойчивости технологической системы методом Рау-

са-Гурвица 

4 4 Анализ качества регулирования линейных технологических систем 

5 7 Коррекция САУ с помощью ПИД регулятора 

 

4 Методические указания для обучающихся по изучению дисциплины 

При изучении дисциплины «Контроль и управление технологическими процессами» 

студентам целесообразно выполнять следующие рекомендации:  

1. Приступая к изучению данной дисциплины, необходимо повторить основные положе-

ния предыдущих дисциплин: Метрология, стандартизация и сертификация; Производственная 

практика (Практика по получению профессиональных умений и опыта профессиональной дея-

тельности); Металлургические технологии;  Основы технологических процессов обработки ме-

таллов давлением; Литейное производство; Металлургия черных металлов. 

2. Изучение курса должно вестись систематически и сопровождаться составлением под-

робного конспекта. В конспект рекомендуется включать все виды учебной работы: лекции, са-

мостоятельную проработку учебников и рекомендуемых источников.  

3. После изучения какого-либо раздела по учебнику или конспекту лекций рекомендуется 

по памяти воспроизвести основные термины, определения, понятия раздела.  

4. Особое внимание следует уделить выполнению отчетов по лабораторным работам, 

поскольку это способствует лучшему пониманию и закреплению теоретических знаний. Перед 

выполнением лабораторных работ необходимо изучить необходимый теоретический материал.  

Изучение дисциплины осуществляется в течение одного семестра. 

5. Вся тематика вопросов, изучаемых самостоятельно, задается на лекциях 

преподавателем. Им же даются источники (в первую очередь вновь изданные в периодической 

научной литературе) для более детального понимания вопросов, озвученных на лекции.  

 

4.1 Тематика для самостоятельного изучения дисциплины: 

Тематика вопросов, изучаемых самостоятельно: 

Тема 1. Структурные схемы систем управления объектами: общие принципы систем-

ной организации, обобщенная структурная схема САУ . 
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Тема 2. Описание САУ в частотной области. 

Тема 3. Система управления в компенсаций возмущения. Качество процессов управления. 

Тема 4. Устойчивость систем управления. 

Тема 5. Устройства измерения температуры и давления. 
Тема 6. Одноканальные регуляторы. 

Тема 7 Система управления кузнечно-прессовым оборудованием. 

Тема 8. Основные понятия числового программного управления. 

 

4.2. Виды самостоятельной работы студентов 

 

Номер темы 

(раздела) 

дисциплины 

Вид самостоятельной работы студентов 
Трудоёмкость, 

часов 

1 2 3 

1 

Изучение теоретического материала 

Подготовка отчета по лабораторным работам 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

2 

2 

Изучение теоретического материала 

Подготовка отчета по лабораторным работам 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

2 

3 

Изучение теоретического материала 

Подготовка отчета по лабораторным работам 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

2 

4 

Изучение теоретического материала 

Подготовка отчета по лабораторным работам 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

2 

5 
Изучение теоретического материала 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

6 
Изучение теоретического материала 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

7 

Изучение теоретического материала 

Подготовка отчета по лабораторным работам 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

2 

8 
Изучение теоретического материала 

Подготовка к аудиторным занятиям 

8 

2 

 
Итого: 

90 / 2,5 в ч / в ЗЕ 

 

4.3 Образовательные технологии, используемые для формирования компетенций 

Дисциплина базируется на модульной технологии обучения. Лекции предполагают ис-

пользование мультимедийных презентаций, способствующих более заинтересованному усвое-

нию информации. 

Для проведения практических занятий и лабораторных работ используются активные и 

интерактивные методы, а также решение профессионально-ориентированных задач. 

Проведение практических занятий и лабораторных работ направлено на реализацию 

следующих задач обучения: 

  понимание студентами теоретических основ, на которых базируются практические 

занятия и лабораторные работы, т.е. понимание связи теории и практической деятельности;  

  формирование умения самостоятельной работы со специальной, технической, 

нормативной и справочной литературой;  

  формирование интереса к самостоятельному поиску требуемой информации; 
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  развитие профессионального мышления в ходе подготовки и проведении практических 

занятий и лабораторных работ; 

  формирование навыков самостоятельной работы в рамках изучаемой дисциплины. 

Технологии организации самостоятельной работы основываются на использовании учеб-

ной и справочной литературы, а также интернет-ресурсов (справочные пособия, лекции-

презентации), учебники. 

 

 

5 Фонд оценочных средств дисциплины 

5.1 Текущий и промежуточный контроль освоения заданных дисциплинарных ком-

петенций 

Текущий и промежуточный контроль освоения дисциплинарных компетенций проводится  

в следующих формах: 

 теоретический опрос для анализа усвоения материала предыдущей лекции; 

   контрольная работа (модуль 1 и 2). 

 отчёты по практическим занятиям. 

 защита отчетов по лабораторным работам. 

5.2 Итоговый контроль (промежуточная аттестация) освоения заданных дисципли-

нарных частей компетенций 

а) Зачёт 
 

Порядок проведения зачёта по дисциплине 

Допуск к промежуточной аттестации осуществляется по результатам текущего контроля. 

Условиями допуска являются успешная сдача всех отчетов по практическим занятиям и лабо-

раторным работам и положительная интегральная оценка по результатам текущего контроля. 

Студенты, имеющие неудовлетворительные оценки по текущему контролю или не сдав-

шие отчёты по практическим занятиям и лабораторным работам, должны ликвидировать ука-

занные задолженности прежде, чем они будут допущены к процедуре приёма зачёта. 

б) Экзамен не предусмотрен. 

 

Перечень типовых вопросов для подготовки к зачёту 

1. Основные понятия теории управления. 

2. Общие принципы построения автоматических систем управления. 

3. Понятие системы автоматического управления - САУ.  

4. Разомкнутые САУ. 

5. САУ по возмущению. 

6. САУ с обратной связью. 

7. Классификация САУ по назначению и принципу работы.  

8. Основные задачи теории управления в автоматизации производственных процессов. 

9. Стандартные входные воздействия. 

10. Формы записи дифференциальных уравнений. 

11. Понятие реакции САУ. Типовые задающие воздействия.  

12. Переходные характеристики элементов. 

13. Понятие передаточной функции, её связь с временными характеристиками. 

14. Частотные характеристики.  

15. Физический смысл частотных характеристик.  

16. Динамические характеристики типовых  звеньев.  

17. Структурные схемы и правила их преобразования. 

18. Понятие об устойчивости систем.  

19. Устройства измерения давления 

20. Устройства измерения температуры 

21. Устройства измерения положения и скорости. 

22. Одноканальные регуляторы 
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23. Программируемые контроллеры 

24. Методы построения управляющих программ для программируемых контроллеров 

25. Принцип действия и состав системы поддержания температуры 

26. Принцип действия и состав системы управления скоростью механизма 

27. Основные понятия АСУТП 

28. Основные понятия числового программного управления 














